
V6. Struktura jednog integrisanog OP-a prikazana je na slici 6.1. 
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f2=1kHz, koje ne zavisi od impedanse Zk priključene na kompenzacione priključke 
pojačavača. Izlazni stepen ima širok propusni opseg i malu izlaznu otpornost Ri. 
Rc=50kΩ. 

a) Odrediti Ck koje treba vezati između kompenzacionih priključaka tako da fazna 
margina pojačavača sa otpornom povratnom spregom u najgorem slučaju bude 
jednaka 60º. 

b) Odrediti faznu marginu i propusni opseg pojačavača sa pojačanjem 10 na niskim 
učestanostima, ako se upotrebi pojačavač kompenzovan kao u tački a). 
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Slika 6.1. 

 
 
Rešenje: 

a) Model pojačavača bez kompenzacije: 
 

Slika 6.2 
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Zbog čisto otporne povratne sprege fazna karakteristika se ne menja, a amplitudska se 
spušta za 20logβ0 što znači da je najmanja FM za jedinični neinvertujući pojačavač. 
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Ako vežemo Ck (kompenzacija u kolu lokalne povratne sprege): 

Slika 2.2 
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Koristeći Milerovu teoremu kompenzacionu impedansu prebacujemo paralelno 
ulaznoj kapacitivnosti drugogo stepena. 
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Dobijamo polove kompenzovanog pojačavača u zavisnosti od parametara 
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Na osnovu uslova za željenu faznu marginu možemo pisati: 
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Pošto je FM veća od 45° jedinična učestanost mora biti manja od učestanosti drugog 
pola tj. . Odatle sledi: ktk ff 2<<
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Slika 6.5 
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Ck=59pF, f1k=54Hz, f2k=940kHz, 
ftk=540kHz 
Kao što se može uočiti 
pretpostavke načinjene u toku 
izvođenja su tačne tj.  kk ff 21 << (

Ova metoda se naziva pole-
splitting metoda, a postupak 
kompenzacije dominantnim polom 
jer se funkcija prenosa posle 
kompenzacije može aproksimirati 
jednopolnom funkcijom: 
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Amplitudska karakteristika se spušta za 20dB. 
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Za pojačavače koji u otvorenoj sprezi imaju 
jednopolnu prenosnu funkciju, i čisto otporno kolo 
povratne sprege učestanost ft određuje propusni 
opseg pojačavača sa reakcijom tj. Slika 2.2 
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